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Nachbarschaften von systemischen Rindern

1. In Toth (2013) hatten wir die Tripartition semiotischer Matrizen wie folgt
auf ontische Systeme libertragen

S* =[S, N(S), U],

d.h. die Nachbarschaft eines Systems tibernimmt die Funktion des Randes in
der bisherigen Definition (vgl. Toth 2012)

S* =[S, R[S, U], U].
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2. Es gibt ferner bestimmte Klassen von Objekten, die als Nachbarschaften von
Radndern von Systemen, d.h. zwischen Teilsystemen sowie zwischen Systemen
und Umgebungen fungieren

$* =[S, N[R[S, U]], U].

Diese Objekte, zu denen einerseits Abdeckungen, Verschalungen, Verschir-
mungen usw. und andererseits Verputze, Verkleidungen, Tapeten, usw.
gehoren, lassen ferner eine Differenzierung des zuletzt gegebenen Modell
beziiglich der Position von N(S) zu.

2.1. [N[S], S]

UG) N©S) S



Uues) N(S) S
2.1.N[R[S, U]] = @
2.1.1. Ns[R[S, U]] = @

Blasiring 11, 4057 Basel
2.1.2. Ny[R[S,U]] =0

Marktgasse, 8001 Ziirich



2.2.S* =[S, Ns[R[S, U]], U]

Schonaustr. 51, 4058 Basel

2.3.5* =[S, Nu[R[S, U]], U]
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